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Большая задача - развитие подходов ИИ, основанных на более 

глубоком понимании взаимодействия динамических физических агентов и сред

Статистическое 
обучение*

• Выхолащивание задачи 
(правдоподобный нонсенс)

• Жадность

• Неробастность

Контекстная 
адаптация*

• Глобальный: понимание общих 
физических принципов

• Локальный: семантическое 
восприятие окружения

* Волны ИИ: darpa.mil/about-us/darpa-perspective-on-ai

«Серьёзные задачи, с которыми мы сталкиваемся, не могут быть решены на 

том же уровне мышления, который использовался, когда мы их создавали»

- А. Эйнштейн
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Мы на IROS 2025 в Ханчжоу, Китай
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3 студентов получили специальную стипендию IEEE как молодые авторы – 100% результат
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• Github: 130+ звезд, листинг в awesome-representation-for-robotics

• Препринт на arxiv процитирован: Weizmann Institute of Science / NVIDIA (ICCV 2025), 

CVUT / Naver Labs Europe (CVPR 2025), Zhejiang University (CVPR 2025), Shanghai 

Jiao Tong University (IROS 2025), University of Bonn/Nanyang Technological 

University/Shanghai Jiao Tong University/University at Buffalo/University of  Zaragoza 

(IEEE T-RO) 5© Sergey Kolyubin, 2026
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Общая секция на IROS c Sorbonne University, University of Oxford, 

University of Bonn, Princeton University, Mercedes-Benz, UT Austin, 

Technical University of Munich, MBZUAI

Топ загрузок датасетов на HuggingFace

(62K+):

* Image-Text-to-Text: 2 место

* Image Segmentation: 2 место

* Robotics: 20 место
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